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GUIA DE APOYO PARA EXAMEN DE INGRESO AL POSGRADO
DISEÑO MECÁNICO

Diseño Mecánico & Mecánica de materiales.

Análisis de circuitos electrónicos

Dinámica

1.- Mecánica de materiales
1a. Concepto básicos: DCL, Ecuación de equilibrio, momento de inercia.     
1b. Esfuerzo normal, cortante, deformación y torsión.    
1c. Esfuerzo y deformación por variación térmica.    
1d. Diagrama de esfuerzo vs deformación & Ley de Hooke.    

2.- Diseño
2a. Propiedades mecánicas & factor de diseño    
2b. Criterios de falla: Circulo de mohr, von mises-hencky, vonmises.    
2c. Proceso de diseño: Necesidades y especificación para el desarrollo de productos.    

1.- Elementos básicos de circuitos resistivos

2.- Elementos básicos y análisis de circuitos electrónicos

3.- Dinámica de sistemas físicos
3a. Concepto de modelo & sistemas & estado.    
3b. Ecuaciones constitutivas de elementos en sistemas: mecánicos, electricos, hidrúlicos 
y térmicos.    
3c. Representación de sistemas mediante variables de estado y ecuaciones diferenciales.    

1.- Cinemática y Dinámica de la partícula.

2.- Cinemática y Dinámica del cuerpo rígido.
2a. Traslación y  rotación pura & movimiento plano general.    
2b. Centros y momentos de inercia & Teorema de ejes paralelos.    
2c. Ecuaciones cinéticas del movimiento plano general para cuerpos rígidos.    

1a. Cinemática de la particula: movimiento rectilíneo y curvilíneo.    
1b. Cinética de la partícula: Leyes de newton,  movimiento rectilíneo y curvilíneo (tiro 
parabólico, componentes normal y tangencial).    
1c. Trabajo y energía & Principio de conservación de la energía.    
1d. Impulso y cantidad de movimiento.    

2a. Concepto de Diodo y análisis de circuitos con diodos.    
2b. Concepto de transistor y análisis de circuitos con transistores.    
2c. Concepto de amplificador y análisis de circuitos con amplificadores.    
2d. Lógica combinacional y secuencial: Compuertas lógicas, álgebra de booble, flipflop 
y contadores.    

1a. Elementos constitutivos de los circuitos resistivos.    
1b. Ley de Ohm.    
1c. Leyes de Kirchhoff y métodos de análisis de circuitos.    
1d. Fuentes dependientes e independiente: Teorema de Thévenin Norton y de máxima 
transferencia de potencia.    
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